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NORBIT THOSA Sociedad de Hidrografos de Améric

= (’yl vre 172020 ~ CUI’SO& CA-FB, CA:IA, Masters en USA

A Patrocinio para membresias, cursos y asistencias a conferencias.

_ & B
US NAVY IHMERCurso CAB 2022 (MultihaziLIDARUSYV) Carta Nautica elaborada con CARIS PCC usando dat
THSOAAIberto Costa Neves / Alexis Cardenas de un sistema multihaz instalado en bote pequefio
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NORBIT Configuracién tipica en una embarcacion
- (’J/I vie 12020 ~

A Dentro de la embarcacién)a configuraciénconstade una Sonarinterface NORBIT WINGHEAD 771 vih integrated GSS/INS system
Unit (SIU)Que distribuyeenergiay datos

A La SlUesta conectadaa una computadoraportatii o PCque ejecuta el
softwarede control NORBI¥ el paquetede adquisiciérde datos

A Unaembarcaciérde levantamientotipicapuedetener multiplespantallas

d 1 monitor parael software NORBITGUI,que se utiliza paracontrolar el
sonar

d 1 monitor parala pantallade adquisicionde datos, que se utiliza para
monitorearla coberturadel barridoy la calidadde los datosentrantes

d 1 monitor para el timonel, para gobernarel barco de acuerdocon un
plandelineas

Sonar
(WINGHEAD i77h)

/51



NORBIT La verdadera solucién completa integrada / llave en mana

- (’J/I vre 172020 -

Sistema Multihaz NORBIT WINGHEAD i77h con GNSS/INS integrégp@amixPOSMV

Acquisition PC or Laptop

Primary Secondary
GNSS Antenna GNSS Antenna

»

Sound Speed Profiler

= MW

Sonar Interface Unit

Ethernet (LAN) interface to
acquisition computer

Power = 10-28 VDC

LiDAR (Optional)

Estacion base RTK

Integrated Cable
(For Sonar, IMU and SV Probe)

Surface SV Probe ? -

NORBIT Multibeam Sonar RTK Corrections / 6 /

(WINGHEAD i77h)



La eficiencia de los levantamientos comienza cauitia-portabilidad




NORBIT Una sola caja para almacenar TODOS los sensore

- (’J/I./ﬂ?(’ 172020 ~

Sonar Multihaz
INS integrado (GNSS, Movimientos y Guinada

A

A
) NORBIT A Sensor de Velocidad del Sonido integrado
~ WINGHEAD® A

Un solo cable desde el sonar hasta la unidad c
procesamiento

S— , A Antenas GNSS vy dos cables
“ | A iLiDARescaner laser terrestr&) Opcional

Y & 1 N ‘ = A Manual de Operacion y Solucion de Problema:
| —— Q




NORBIT PORTUS Pole

- (’J/I./ﬂ?(’ 172020 ~

A Soporte de fibra de carbono ultraligero
A Soporte de borda de aluminio anodizado.
A Disefio hidrodinamico mas pequefio

A Una herramienta, pocas tuercas y tornillos
A

A

A

Configuracién en 60 minutos 0 menos
Mejor manejo de cables
Offsets(mediciones) fijos

A Valores de calibracion repetibles
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“?/RB“' La eficiencia de los levantamientos comienza cauitta-portabilidad

A Cantidad minima de estuches rigidos (cajas)
0 Bajo costo de transportaciongnvio
d Almacenamiento minimo
0 Facilidad de transporte

como equipaje facturado en lagreolinas
0 Sonar Multihaz / INS / GNSS

0 Conjunto de montaje para embarcacion de
oportunidad

0 Laptop de Adquisicion de datos (dentro de la
mochila)

A Todo esto es posible, un sistema multihaz completo
junto con el soporte PORTUS puede ser transportado
rapidamente y a bajo costo.



NORBIT Montaje de los Sensores de un Sistema Multihaz

- (’J/I vre 172020 -

A Lossistemascompactosde NORBIBe puedenmontar en cualquierplataforma embarcacionROV,
AUVo ASV

A Lossoportesdeben ser rigidosy libres de vibracionespara preservarla orientacion del sonaren
relacionconlasantenasGNS¥ laIMU..

A Los soportes tipicos se incluyen en estas categoriaspara instalacionesde embarcacionesde
superficie

0 Montaje enun soportelateral

d Montajeenlaproa

0 Montajeenelcasco

112/



NORBIT Instalacion de Ecosondd&ultiohaz

- (’J/I./ﬂ?(’ 172020 ~

WINGHEAD i77h IWBMSh Largo Alcan



NORBIT Ejemplo de instalacion con Soporte PORTUS de NO

- (’J/I vre 172020 -

Etapa 1 Etapa 2

Instalar el sistema multihaz de alta resolucion en el Soporte PORTUS Atornillar o sujetar el Soporte PORTUS a la embarcacion, conecte la
alimentacion y encienda la computadora portatil

Etapa 4
Alineacion de Rumbo y Prueba de Calibracién. Comience a grabar datos Procesar datos y crear los materiales entregables
utilizando DCT (Dat@ollectionTool).
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NORBIT NORBIT en embarcaciones pequeiias / Botes Inflables Rigidos / C




NORBIT Sistemas Multihaz de NORBIT en Vehiculos Autbnomos no Tripulados

- (.7&/0/1( 12020 ~
7




S Instalacion en ROV




NORBIT Otras instalaciones de sistemas multihaz

-~ exfeloce w7eoe -




“?RB“' Ultimos avances de la tecnologia multihaz

A Latecnologiade sonarestaavanzandeapidamentey hanhabidovariastendenciasen los Gltimos afios
d Mayorportabilidad,lo que permite unarapidamovilizaciéry plataformasmaspequefiagmenoscostosas)
parainstalar/operarlos sistemasnultihaz
d Sistemasnultihaz/ GNS$ INSestrechamentantegradosque brindansolucionegodo-en-uno.

d Simplificaciorde losflujos de trabajo de procesamientoy adquisicionde datosparareducirla complejidad
y el tiempo desdeel pinghastala carta

0 Levantamientosno tripulados en embarcacionespequefiasoperadasa distancia, que tienen mayor
maniobrabilidady menorescostosde funcionamiento

0 Capacidadnejoradade formaciony detecciénde haz,p. Ej multiplesdeteccionespor hazque permiten
la deteccionde objetivos en la columnade agua,y funcionalidadde transmisionorientable (STX)para
mejorar la cobertura detras de objetivos donde el multihaz convencionalobtiene "sombras" (Ver
Imagenegdebajo

0 IntegracionconsensoresadicionalexomoLiDAR

Levantamiento estandar Sin con el uso de STX

119/



NORBIT NORBIT iLiDAR

- (’J/I/(l?(’ 172020 ~

A [Opcional]LiDARcompacto que se conecta directamente en la Unidad de Procesamiento




NORBIT Levantamiento Batimétrico y de datos LIDAR







NORBIT Plataforma Abierta de Hidrografia (NORdredge / DCT)
- capiloie moie - Flujo de datos y acceso a los datos

Nuestras herramientas de software de adquisicion funcionan con tecnologia de cdadigo abierto

~— SON/GUI

= |

Raw data . - GeoServer | =2

NaVigation & Storage 3D XYZ WMS' e S Nohdredge»f}DCT
S B STk point cloud web services

Data acce
points
Direct sensor Hypack, Qinsy, Point cloud PostgreSQL QGIS, ArcGIS NORdredge/DCT web clients

control Caris, client database client
FjOSPaC MMS

CloudCompare

WHI, AUV oo HYPACK N §

PgAdmin ArcGIS



NORBIT NORdredge Datos de nube de puntos en 3D

- ()71 vie eoze ~
P »
‘ L
- . - '

NORdredge / DCNube de puntos 3D en tiempo redEscaned®dTX)

24



II?RBI'I' Base de datos de NORdredge / DCT

BE..8883

La base de datos deCT / NORdredges una base de datos
PostgreSQLPostGISon los siguientes componentes y tablas:

difference_grid_layer view |
height_grid_layer_view | 8
count_grid_layer_view

intensity_grid_layer_view
std_dev _grid_layer view

Too Too Too o To

o mln 0.5m,.

size: 0.
SR PPN OSLLIEESRTEF 9 | Typesipeight o

L

Vistas nativas versus vistas
agregadas

25



- (’.yz vre 172020 -

Los componentes y tablas de la base de datos de NORdredge a través de WMS y WFS

Project Edit View Layer Settings Plugins Vector Raster Database Web Mesh MMQGIS Processing Help

DEERRY UPL2LHNI PRPLALNESENOR @

BEV:Z®m @ L 7 o=
QB G "B O-FLF-vERR

Browser B®

JRY®TO

v @ WMS/WMTS <

v =¢ NORdredge
¥ @ GeoServer Web Map Service
@ count_grid_layer_view
@ count_grid_layer_view_10m_aggregated
&® count_grid_layer_view_2m_aggregated
@ difference_grid_layer_view
@ difference_grid_layer_view_10m_aggregated
& difference_grid_layer_view_2m_aggregated
@ height_grid_layer_view
@ height_grid_layer_view_10m_aggregated
@ height_grid_layer_view_2m_aggregated
@ intensity_grid_layer_view
&® intensity_grid_layer_view_10m_aggregated
@ intensity_grid_layer_view_2m_aggregated
@ std_dev_grid_layer_view
@ std_dev_grid_layer_view_10m_aggregated
@ std_dev_grid_layer_view_2m_aggregated
ﬁ Vector Tiles

#L=m-Po-m-
®R 28

Layers C]E)
« B oW -RHALD
v V| " height grid layer view

» V| " SAT

| Q Type to locate (Ctrl+K)

Coordinate| 21.121177,55.704920 | Scale|1:379  ~ | {@ Magnifier| 100% %/ Rotation (0.0°  |3|V|Render @ epsciazze @

(@ *Untitled Project — QGIS = m} X

Toaccesghe datafor WMSandWFSserviceusethe following:
WMS http /I XXX XX XXX XXX X40801geoserver/wms?versiontl.1

WEShttp:// XXXXXXXXXXXX40801 geoservetwis?versionrl.1.0 - selectversionl.1

Where XXXXXXXXXXXAs the IPof the NORdredg®C

NORdredge database access BaoServer

Qcis 1
E ﬁ

26



QGIX; ServicioWMS (Web Map Service) versus WFS (Web Feature Service

Tipo de datos Tiles¢ Imagenes raster

Bajo (Como Mapas de Google,

Ancho de Banda independiente del area)

Factible para informes y mapas

rapidos 1

Capacidades de exportacion XYZ No

Manipulacién de Datos Limitado a imagenes raster

Geometrias, datos vectoriales

Moderado (depende del area)

Requiere manipulacion
Si
Analisis de vectores completos:

consulte un conjunto de datos y
recupere las caracteristicas

27



NORBIT QGIS; WFS (Web Feature Servigegra acceso a datos vectoriales

- (/ lose mote

@ *wsw — QGIS
Project Edit View Layer Settings Plugins Vector Raster Database Web Mesh MMQGIS Processing Help

D NP LLRPPr RLEELIOR @

Y/ RR-F WD B s Wi T
¥ BB O-FLE - =mRR-0G
Browser L]

gevm®eo

» & WMS/WMTS
BB Vector Tiles

~ &) WFS / OGC API - Features
~ = NORdredge
@) count_grid_layer_view
& count_grid_layer_view_10m_aggregated
& count_grid_layer_view_2m_aggregated
&) difference_grid_layer_view
@) difference_grid_layer_view_10m_aggregated
&7 difference_grid_layer_view_2m_aggregated
&) height_grid_layer_view
& height_grid_layer_view_10m_aggregated
&) height_grid_layer_view_2m_aggregated
& intensity_grid_layer_view
& intensity_grid_layer_view_10m_aggregated
&2 intensity_grid_layer_view_2m_aggregated
&%) std_dev_grid_layer._view
& std_dev._grid_layer_view_10m_aggregated
%) std dev arid laver view 2m agareqated b
Layers o8
¢ BeVNE-RAL
» v (P exportedLayer
» ifference_grid_layer view
> V| B SAT

X Type to locate (Ctrl+K)
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